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LỜI NÓI ĐẦU 

Đặt vấn đề 

Trong những năm gần đây, sự phát triển mạnh mẽ của mạng viễn thông luôn 

đi kèm với việc số hóa các thiết bị điện tử - viễn thông. Việc số hóa này đã và đang 

được phát triển rất mạnh mẽ trên toàn thế giới cũng như ở Việt Nam. Các thiết bị 

được số hóa có mặt khắp nơi từ các thiết bị điện tử gia dụng, các thiết bị xử lý thông 

tin và truyền thông và các thiết bị trong lĩnh vực y học, … đến cả các thiết bị xử lý 

tín hiệu trong lĩnh vực hàng không và vũ trụ.  

 Bài toán lọc số là một vấn đề rất quan trọng trong lĩnh vực kỹ thuật điện – điện 

tử, truyền thông và công nghệ thông tin. Đặc biệt với sự phát triền bùng nổ của 

mạng viễn thông như ngày nay thì bài toán thiết kế bộ lọc để đáp ứng được các yêu 

cầu của hệ thống lại càng khó khăn hơn. Để bộ lọc làm việc hiệu quả thì khi thiết kế 

bộ bọc phải đưa đáp ứng tần số và đáp ứng xung về gần với bộ lọc lý tưởng (bậc 

của bộ lọc sẽ rất lớn). Và do đó việc tính toán bộ lọc sẽ mất nhiều thời gian, yêu cầu 

dung lượng bộ nhớ phải lớn và dẫn đến việc thiết kế mạch điện tử là rất phức tạp. 

Bài toán được đặt ra là làm thế nào để giảm được thời gian tính toán, thiết kế các 

mạch điện tử dễ dàng hơn? 

 Do đó tôi đã chọn đề tài: “Một phương pháp thiết kế bộ lọc số bậc thấp” với 

mong muốn giải quyết được các yêu cầu ở trên. 

Mục tiêu nghiên cứu 

 Tìm hiểu thuật toán giảm bậc mô hình theo phương cân bằng nội và ứng dụng 

cho bài toán thiết kế bộ lọc số bậc thấp.  

Nội dung nghiên cứu 

 Tổng quan về bộ lọc số. 

 Phương pháp cắt giảm cân bằng cho hệ tuyến tính. 

 Ứng dụng thuật toán giảm bậc mô hình cho bài toán tổng hợp bộ lọc số IIR. 

Đối tượng và phạm vi nghiên cứu 


